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Índice de contenidos v

Resumen vii

Abstract ix

1. Introducción 1

1.1. Motivación . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1

1.2. Objetivos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4

1.3. Organización del trabajo . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6

2. Diseño conceptual 7

2.1. Selección del actuador . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7

2.1.1. Aspectos Generales . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 8
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