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2.1.3. Ĺınea de transmisión sin perdidas . . . . . . . . . . . . . . . . . 27

2.1.4. Impedancia de entrada . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 27

2.2. Resonadores Microondas . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 31

2.2.1. Circuito resonante paralelo RLC . . . . . . . . . . . . . . . . . . 31

2.2.2. Resonador λ/4 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 32

2.2.3. Modelo de un MKID . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 33

3. Diseño y Simulaciones 35
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