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1.3. Hipótesis del continuo . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4

1.4. Motivación . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6

1.5. Objetivos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7

2. Modelos 8

2.1. Modelos del continuo . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 8

2.1.1. Ecuaciones de Navier-Stokes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 8

2.1.2. Ecuaciones dominantes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 9

2.2. Modelo molecular . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 10
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7.1. Detalles . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 38

7.2. Resultados . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 39

7.2.1. Comparación general . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 39

7.2.2. Análisis de validez de los métodos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 44

7.2.3. Comparación de perfiles . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 45

8. Implementación de método combinado 52

8.1. Detalle . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 52

8.2. Resultados . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 54
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Índice de contenidos iv
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