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3. Resultados 26

3.1. Mapa de transmisión y absorción. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 26

3.1.1. Deconvolución . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 29

3.1.2. Resultados de la restauración. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 32

3.2. Problema con dos densidades electrónicas diferentes. . . . . . . . . . . . . . . 36

3.2.1. Deconvolución . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 39

4. Conclusiones y perspectivas 41

Comparación entre el filtro Wiener y el método de Richardson-Lucy. 43

Bibliograf́ıa 45

3


