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3.4. Extensión a problemas dinámicos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 31

3.4.1. Cojinete radial . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 31

3.4.2. Algoritmo completo . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 31

3.5. Segundo ejemplo: cojinete radial con carga dinámica . . . . . . . . . . . . . . . . 33

3.6. Cojinetes con micro–texturas - Problemas estáticos . . . . . . . . . . . . . . . . . 35
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5.5. Formulación monoĺıtica del problema . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 145

5.5.1. Introducción . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 145

5.5.2. Algunos resultados numéricos más . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151

5.6. Extensión de la velocidad para el transporte . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 158

5.6.1. Introducción . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 158

5.6.2. Método de extrapolación de la velocidad . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 158

5.6.3. Ejemplos numéricos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 159

6. Experimentos Numéricos del Problema de Lubricación en Aros de Pistón 163
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