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1IOI6fit:01.,
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. 1tIber: Introducci6n a Ia mecdniCtl c;

""'tiddt1d, SOIk/os pldsticos Y viscoekCII fllnlctwrd, DindmictJ de sistemas d
mtIdoI en mecdnictJ estructural.

Los tema, abarcan esencUziment4
Teorltz de placas y' vibraciones. que 4
o,tho/ic University (Washington, D.C
[1IIItl ingenieros mecdnieos que dicto tit:
IMierItJ de Ia Universidad Nacio11lll del
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vibratorio de sistemas discretos y
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