Indice General

1 Introduccién
1.1 Modelos matematicos - - + -+« - - h e e e e e e
1.2 CanS « « =+ v v e e e e e e e e e e e e e e e
1.3 Interaccion y SINCronizacion « + « « =+« « o v v e v e e e
14 Aprendizaje ............................

2 Sistemas globalmente acoplados
21 Mapa logistico . . . . .. ... ... ..
2.1.1 Dependencia de la dinamica con € parametro n. . . .
22 Mapas acoplados . . . . .. ...
2.2.1 Mapas globalmente acoplados
2.3 Sistemas inhomogeéneos

3 Aprendizaje global
3.1 Modelo Global - - - - - - - o e e e
3.2 Resultados - - - -« =« v v v e e e e e e e e e e
3.2.1 Transicion de aprendizaje - - - - - -« o o oo
3.2.2 Tiempos de aprendizaje - - . - - - -« o oo
3.3 ConclusionNes - « -+« - v e e e e

4 Aprendizaje local
41 Modelo local - - - - -+ - - v e e e e e e e e
4.2 Resultados NUMENICOS « « «+ « « « « v v v v v v v e e e e e
4.3 Andlisis y AdiSCUSION - - =« &« e e e e e e e e e e e e e
4.3.1 Evolucion temporal ....................
4.3.2 Diagrama defases. - - - « « v v i i i e e e e
4.3.3 Tiempos de aprendizagje - - - . - - -« oo oo
434 Cadculodeu minimo - -+« « « oo
A4 ConClUSIONES - - + = + & v v v e e e e e e e e e e e e e e

5 Conclusiones



INDICE GENERAL

A Simulaciones numéricas
Al Generdlidades . . . . . . ... .. ...
A.2 Tiempos de aprendizaje . . . . .. ... ... .. .......
A.3 Implementacion del modelo global

A3.1 Método head & list



