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Resumen

En este trabajo se estudiaron sistemas hamiltonianos globalmente acoplados
mediante simulaciones numéricas. Estos son modelos apropiados para problemas
mecanicos de muchos cuerpos con interacciones de largo alcance, sistemas poco
estudiados en la literatura. Para ellos se encontré una transicion a un estado de
sincronizacion débil, que hemos denominado sincronizacion de medida. Esta forma
de comportamiento colectivo se observO y caracterizé tanto para evoluciéon regular
como para evolucion cadtica. Conjeturamos que la sincronizacion de medida es una
propiedad genérica de los sistemas hamiltonianos globalmente acoplados.



