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Índice de tablas xxv

Resumen xxvii

Abstract xxix

Publicaciones asociadas 1

Agradecimientos 3

1. Introducción 5

1.1. Superconductores de alta temperatura cŕıtica . . . . . . . . . . . . . . . 12
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5. Ĺımite de velocidades altas, difusión y temperatura efectiva 125

5.1. Introducción . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 125

5.2. Modelos, algoritmos y observables de interés . . . . . . . . . . . . . . . 127
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