
Índice de contenidos

Acrónimos ii

Índice de contenidos iv
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Índice de contenidos v

3.2.8. IFFT e inserción de intervalo de guarda . . . . . . . . . . . . . 23

3.2.9. Recepción . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 24

4. Rutinas de procesamiento 25
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