
Indice de contenidos

Indice de contenidos v

Indice de figuras vii

Indice de tablas ix

Resumen xi

1. Propulsor de efecto Hall 1

1.1. Motivación . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1

1.2. Objetivos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2
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1.6.1. Campo magnético . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 9
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1.6.3. Láminas (sheaths) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 12

1.6.4. Emisión de electrones. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 12

1.6.5. Conducción cercana a las paredes (NWC) . . . . . . . . . . . . 13

1.6.6. Oscilaciones del plasma . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 13

2. Simulación de un propulsor de efecto Hall 15

2.1. Discretización de las ecuaciones . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 17

2.1.1. Particle-In-Cell . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 17

2.2. Método implementado . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 18

3. Modelo del sistema 21

3.1. Iones . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 21

3.2. Neutros . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 22

3.3. Electrones . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 23
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