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1.2 Fuente frı́a, térmica y haces del reactor RA-10 . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2
1.3 LAHN: Laboratorio Argentino de Haces de Neutrones . . . . . . . . . . . . . . 4
1.4 Objetivos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6
1.5 Guı́as de neutrones . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6

1.5.1 Definición y calidad de guı́as . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6
1.5.2 Guı́as de neutrones con curvatura: tipos de reflexiones. . . . . . . . . . 9

1.6 McStas . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 10
1.7 MCNP vs McStas . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 13
1.8 Reactor BER II . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 14
1.9 Small-angle neutron scattering (SANS) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 16

2 Herramientas de cálculo 19
2.1 Implementación en Mcstas . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 19
2.2 Fuentes de tracks . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 20
2.3 Fuentes de distribuciones . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 21

2.3.1 EPA Detector . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 22
2.3.2 Source Builder . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 24

3 Cálculos de magnitudes 26
3.1 Cálculo de magnitudes integrales . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 26

3.1.1 Cálculo de la corriente total J+
T cuando se utiliza únicamente la fuente
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