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1.3. Dinámica Microscópica . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5

1.3.1. Reacomodamientos Locales . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5

1.3.2. Efectos no locales . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7
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plástica en sólidos amorfos 59

A. Información suplementaria del Caṕıtulo 2 61
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