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3.6. Implementación realizada al código . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 25
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3.7.1. Validación - geometŕıa plana . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 28

ii
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4.2. Efectos del parámetro de Coriolis en las intrusiones planas . . . . . . . . . 33

4.2.1. Análisis de la propagación del frente . . . . . . . . . . . . . . . . . 33
4.2.2. Perfiles de velocidad . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 41

5. Intrusiones ciĺındricas 45
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