
Índice de contenidos
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2.2.3. Máquina de ensayo de fretting por impacto de Canadian Nuclear

Laboratories . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 18

2.3. Diseño conceptual . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 19

2.3.1. Estructura general . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 20

2.3.2. Determinación de los requerimientos . . . . . . . . . . . . . . . 22

3. Generador de Vibraciones 24

3.1. Conformación del subsistema y ecuaciones que definen su comportamiento 24

3.2. Tipos de actuadores . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 26

3.2.1. Motores CC . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 27

3.2.2. Servomotores . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 27

3.2.3. Motores Paso a Paso . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 28

3.3. Selección del actuador . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 29

i
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