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0.2. Śımbolos y coeficientes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . v
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6.1. Coeficiente de pérdida localizada en el separador . . . . . . . . . . . . . 72

6.2. Fluctuaciones temporales . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 73

7. Trabajo a futuro 75

7.1. Trabajo a futuro en el diseño del circuito . . . . . . . . . . . . . . . . . 75

7.2. Trabajo a futuro del sistema de posicionamiento . . . . . . . . . . . . . 77

8. Conclusiones 79
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