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Prólogo 

El Segundo Curso de "ESTABILIDAD" que publica el Profesor Ingeniero 

Enrique Fliess continúa el estudio de la Estática de los Cuerpos Rígidos y de la 

Teoría de Estructuras de los sistemas isostáticos aparecido anteriormente, de 

acuerdo con la misma filosofía respecto a lo que debe ser un texto destinado a la 

enseñanza técnica superior, obteniendo así u'n conjunto coherente que va llevando 

al estudiante a través de la Ciencia de las Construcciones. 

Como siempre que se desea escribir un texto o planear el desarrollo de un 

curso, que a los efectos es lo mismo, se presentan al docente varias alternativas 

sobre la secuencia de sus temas y sobre formas o métodos para desarrollarlos, para 

cuya ele(!ción deben tenerse en cuenta, especialmente, el contenido de la materia y 

el objetivo o destino de la misma, pero, además, las características generales del 

resto de la enseñanza y la estimación del nivel en que debe ser útiL 

Desde este último punto de vista, que sería el primero a resolver al emprender 

tan ardua tarea, podríamos decir como dice el Ingeniero U. Meoli en el prólogo del 

Primer Curso, -" ••• que se trata de la opción entre hacer prevalecer el interés de los 

más o el de los mejores ••• "-, siempre en menor número. A mi manera de ver la 

opción hecha por el Ingeniero Fliess es buena, es la mejor para un libro de texto, 

pues realiza un desa"ollo detallado y metódico de todos los puntos básicos, 

enfatizando el aspecto físico de manera que el estudiante medio capte bien 

claramente los conceptos fundamentales. 

Al entrar al estudio de los fenómenos producidos por las fuerzas aplicadas a 

los cuerpos deformables, el autor ha debido elegir entre dos procesos o secuencias 

en una alternativa que se nos presenta continuamente: El orden a establecer entre 

el estudio de la Resistencia de Materiales clásica y el de la Teoría Matemática de la 

Elasticidad, entre lo particular y lo generaL Pueden darse argumentos en uno y 

otro sentido y todos valederos, lo cual ha hecho que a veces la solución oscile de 

uno a otro extremo como está pasando en nuestro medio. 


