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Índice de figuras ix
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5.2. Caracteŕısticas de Serpent . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 55

5.2.1. Cantidad de historias . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 55

5.2.2. Error estad́ıstico y tiempo . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 56
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5.5. Calibración de barras . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 63

5.6. Coeficiente de reactividad por temperatura del combustible . . . . . . . 67

5.7. Operación pulsada . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 69
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