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Índice de contenidos iv
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2.2.2. Metodoloǵıa de inspección . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 8

3. Sistema de posicionamiento de la sonda de inspección 9
3.1. Propuestas para el sistema de movimiento X-Y . . . . . . . . . . . . . . 10
3.2. Selección de componentes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 12
3.3. Vı́nculo entre la herramienta y la placa tubo . . . . . . . . . . . . . . . 13

3.3.1. Colocación del v́ınculo en la brida . . . . . . . . . . . . . . . . . 14

4. Sistema de transporte y sujeción de la sonda 16
4.1. Sistema de transporte . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 16
4.2. Sistema de sujeción . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 19

5. Estructura de vinculación con el robot 21
5.1. Estructura de la herramienta de inspección . . . . . . . . . . . . . . . . 21
5.2. Estructura de soporte . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 22

6. Control de los movimientos de la herramienta de inspección 25
6.1. Interfaz de usuario SCADA . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 26

6.1.1. Comunicación . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 26
6.1.2. Electrónica - Puente H . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 29

6.2. Ensayos del sistema de control . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 30

iv
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