
Índice de contenidos
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3.3.1. Procesamiento de la señal . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 28

3.3.2. ¿Que se mide? . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 31

3.3.3. Resultados . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 31

3.4. Resumen de la parte experimental . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 35

4. Simulaciones de osciladores sincronizados 37

4.1. El oscilador auto sostenido . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 37

4.1.1. Ecuación de movimiento . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 37

4.1.2. Definición de la fase φ(t) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 38

4.1.3. Cálculo de la fase . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 38

iii
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