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1.2.1. Simetŕıa 2D . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 10
1.2.2. Solución 3D a través del potencial vector . . . . . . . . 11
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4. Solución numérica de las ecuaciones de Maxwell 43

4.1. Acople de las ecuaciones BEM y FEM . . . . . . . . . . . . . 43
4.2. Discretización . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 44

4.2.1. Cálculo de c(x′) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 46

3



4.3. Métodos iterativos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 48
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